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KOROS- Kollaborierendes Robotersystem

Abstract

Anschaffung eines kollaborierenden Robotersystems, das aus mobilen menschenahnlichen und zwei fixen
Robotern besteht, um die Interaktionen zwischen Robotern mit Robotern sowie die von Robotern mit
Menschen eingehend analysieren zu kdnnen. Das System mit hochdynamischen und fix montierten
nachgiebigen Roboterarmen, das auch in der Néhe von Menschen sicher verwendet werden und mit
Menschen interagieren kann, bildet die Moglichkeit, eine Vielzahl hochaktueller Fragestellungen zu
untersuchen. Dies wird durch die Beteiligung von Arbeitsgruppen aus neun Instituten und vier Fakultaten
der TU unterstrichen (Architektur/ Raumplanung, Elektrotechnik und Informationstechnik, Informatik,
Maschinenwesen und Betriebswissenschaften.

Diese Infrastrukturinvestition stellt neben einem wesentlichen Impuls fiir die Forschungsarbeiten der TU
auch einen wichtigen Impuls fiir den Wirtschaftsstandort dar. Der Trend vieler Unternehmen in Richtung
Automatisierung mit Hilfe flexibler und mobiler Roboter, die die Arbeiter bei laufenden Aufgaben
unterstitzen, bietet vielfaltige Kooperationsmdglichkeiten mit der Industrie.
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